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U2 3(K) -15,50 3367 11,80 12 |1/4/3 (K) 9,03 22,92 1/4/3 (K) 8,82 26,7
122 3(K) 3,68 276 141 13
123 3(K) -11,40 33,74 526
1250 3(K) 90,31 33,55 347 2
1 26/ 3(K) -18,%9 17,54 3,26 15
1 271 3(K) -17,30 -16,48 7,27 16 I:I‘-:Iil
Geometria j Grupy 1 28] 3(K) -26,80 -19,96 1277 17
| Nazwa ‘ Wartosé ‘Jednnl ~ ST 257 G577 =it 18 m
- 1 30 3(K) 23,50 348 0,60 o
Lista paneli 1 i 31_3(K) 3,02 813 14,39 18 Znl
133 3(K) 23,77 -15,89 15,02 20 M
1 34 3(K) 448 1,94 382 2
1350 3(K) 0,42 52,40 42,55
1360 3(K) -1,81 46,81 532 = s
Typ siatk... Delaunay | A 31 3(K) 7,80 5267 661 23
Zamroze. 1381 _3(K) 7,03 1,08 3,08 24 iF
Rozkiad k... uwzg 39 3(K) 69,37 86,85 22,60 25
Wodel obii powiokd U4 3(K) 45,76 48,55 2887 = I:‘
1| Geometria 1 42 3(K) 26,82 1333 13,57 .
Definicia ... 1 431 3(K) 7,67 1576 11,69 27
Powierzc. 116,69 | (m2) 1 44 3(K) 47,74 47,61 31,78 28
Typ obiekty Kentur 1 45] 3 (K) 47,90 47,34 27,39 29
Segmenty | 8 1461 3(K) 548 078 14,12
E‘\E,’MV i - A__471_3(K) 17,75 36,00 21,40 30
Gt GR20 BET 3| 1 __48_3(K) 20,41 2829 374 31
Materiat BETON
Typ zbroj 32
|Zwolnieni...| 33
34
35
36
v a7
= Panele / 38 P
=P =& Wartosci 4 Obwiednia £ Eksirema globaine £ Panele £ Info / cheetl @ 8 s >
Widok | Praemieszczenia_|[Wyniki dia clementéw skoriczonych et | W iU .




Generacja kolejnych siatek MES

- Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2019 - Projekt: plyta siatka 9 - Wyniki MES: brak u — x
Plik Edycja Widok Geometria Obcigzenia Analiza Rezultaty  Wymiarowanie Narzedzia Dodatki Oknao Pomoc  Spotecznoéé -3 X
=} = B =g e = A == 2la 7 a - A o @ i Hs O Mo

U0 awaa XEE AQAEEA GRAY A MR F EHEww 2 BE A B B
17 ? ? ? 2
~ ¥ 2 ~| ek E A [1:5TA1 Vs e
Inspekior obiekiw [ I [ | | ! | ! | ! | ! | [ I [ I I ~
- 6,0 4,0 2,0 0,0 20 4,0 6,0 8,0 10,0 12,0 14,0 16,0 18,0 &
H*E @ @ @
3
Obiekty Liczba obi | 2 o
B Dhiskty modelu - = A
= Pansle 01 - - ~.
Chwory 0A
A Wezly 044 - 4 - a‘_w
Obiekty pomocnicze
= Zaawansowane opcje siatkowania ? X . g
—o 22— =
— Dopuszczalne metody siatkowania Elementy skoriczone =
Ocoons e o Tvp Goierzchnione): &
Tréjkaty 3-wezhowe ~ ~ #
(@) Delaunay Czesto ~ Typ (ohietoscowe):
Czworosdany 4-wezfow %
= Stopien wymuszenia : Narzucony ~ Stopier wymuszenia : = - I
I~ oo R Marzucony ~ =l
Generadja siatki
(O Automatyczna (O Uzytkownika Parametry metody Delauney'a §
(®) Rozmiar elementu Siatka reguiarma =
| (O Delaunay (Okang ] =
- ® oetare + oo e
: L wo= m) o B
Geometria A Grupy o Hmax= [100000 | Q= [12 = m
Nazwa Wartodé ‘Jednnl ~ B K
mitery automatyczne:
W punktach charakterystycanych panel Al
B []w weztach podporowych = =
o _ a|
ey Triangulacja przy krawedziach =
Liczba poziomdw: Oz Os iF
Gesta I Rzadka
Anuluj Pomoc
S, n
o~ [=]
| o |
[=]
Przypadki: 1 (STA1)
i ‘ —ZrD 010 j 210 x¥ Z=0,00m - Podstawa r"] = '|q,0 1%,0 '|4|,G 'Iq,ﬂ ‘ 1%,0 v
ISl i< > [BE=]=

Widok




)

Generacja kolejnych siatek MES

Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2019 - Projekt: plyta siatka 9 - Wyniki MES: brak

H

Plik  Edycja

Widok

Geometria

Obciazenia  Analiza

Rezultaty ~ Wymiarowanie

Id8vwRaEa XEE NQAEE

BRAAY A Y2 p EHiEewmwe

Narzedzia

Dodatki

Okno

Pomoc

Spolecznosé

A
vl
P ]

[ =
= j o |

A AY DB H

2 120 ez @ L2 s VN &2
Inspektor obiektow X | ! | [ ! [ [ ! | ! | ! | ! | | | ! | ! "
— -6,0 -4,0 -2,0 0,0 2,0 4,0 6,0 8,0 10,0 12,0 14,0 16,0 %
HTYZE Q O )
A +
Obiekty Liczba obi 5 g o — L
EJ--- Obiekty modelu = (=
= Panele 1”1
Otwory 0/1 N
A Wezly 0/1244 — - é}
= Obiekty pomocnicze {p
o =
o2 5 =
=} (o]
i w— .‘o i g
-
Geometria f Grupy [ —8— 2 - o=
| Nazwa ‘ Warto$¢ ‘Jednol ~ o
Al
=
Le .
s o
Typ siatk... Delaunay
Zamroze, Tal f:
Rozkiad k. uvizgledni
Model obli... powiokal = =
B[Geometria
Definicja .
Powierze 116,69 | (m2)
Typ obiektu Kontur LS, N
Segmenty 6 = =
5| Charakterystyki
@] Grubosé... GR20_BET| 3|
Wateriaf BETON L -
Typ zbroj
Zwolnieni..
o
k=]
5 Przypadki: 1 (STA1)
=panele / -2r0 : 0|0 2|0 XY 2-000m - Podstawa alv ; 1q,0 1?1,0 H,O : 1q,0 18,0 o
=77 £ > [BE=>
Widok

.

V7 G 5&

) Wyniki MES: brak

1245

A1

3

Strop zelbetowy

.00, y=0.00, 2=0.00

= 0

A £ poL

[m] [kN] [Deg]
10:14

2019-03-22



Wyniki obliczen MES

— wyniki dla ptyt

wo kluczowe

vl a

- Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2019 - Projekt: plyta siatka 9 - Wyniki MES: aktualne
Plik Edycja Widok Geometria Obcigzenia Analiza Rezultaty  Wymiarowanie Format Narzedzia Dodatki Okno Pomoc  Spotecznoéd

Ba ANEEHL B8QQY A M2 s HEee

N
Las
P

TS

W HAFER

AP [1dot59 161002612~ 2 [12 ] @? L2 [3:koms1 vt
Inspekior obiekiow - PanelWezelPrzypadek MXX (kNmim) | MYY (kNm/m) | MXY (kNm/m) -
HTEE @ @ W1 3K 37,38 977 0,83
U2 3(K -18,38 3392 624
Obiekty Liczba obi W3 3(K) 26,41 55,61 11,30
- Obigkty modsiu 14 3(K) 17,67 29,76 18,54
= Panele 11 15 3(K) 1,87 0,34 182
@ Ctwory 0 W6 _3(K) 0,52 0,04 1,89
A Wezly 041240 W7 3(K) 1,11 0,11 211
Obiekty pomocnicze W8 _3(K 272 052 228
W8 3(K 1,51 0,21 279
110 3(K) 0,24 0,40 235
W1 3(K) 634 123 1,84
112 3(K) 3,97 0,75 1,83
113 3(K) 481 095 246
114 3(K) 728 146 261
1150 3(K) 343 065 3,35
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Dobor metody i parametrow siatkowania

Metoda Delauney’a + Kanga

Elementy skonczone tréjkatne 3-weztowe
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